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Pieniniski Poligon Geodynamiczny usytuowany jest w srodkowej czesci || Opracowanie danych zostalo wykonane z wykorzystaniem opro- || Predkosci zmian wspoétrzednych poziomych wyznaczane byty zar6wno w rozwiazaniach krétkookresowych - dobowych jak i dltugookresowym
strefy pomiedzy Karpatami Wewnetrznymi, a Zewnetrznymi. Przed- || gramowania Bernese GNSS Software (Dach et al. 2020). Analizowno || - obejmujacym szesnascie epok pomiarowych. Predkosci zmian wspoéirzednych punktow na dana epoke obserwacyjna byly wyznaczane jako
miotem badan bylo sprawdzenie, czy Pieniniski Pas Skatkowy (PKB) || przedziaty czasowe obejmujace 4. dni, podczas ktérych wykonywane || Srednia wazona z rozwigzan dobowych. Jako waga zostaly przyjete odwrotnosci kwadratéw btedéw Srednich RMS dla poszczegoélnych sktad-
wykazuje aktywnos¢ neotektoniczna wzgledem otaczajacych go struk- || byly pomiary na punktach Pieniriskiego Poligonu Geodynamicznego. || owych wspoéirzednych. Na tej podstawie mozliwe byto okreslenie liniowego trendu zmian wspoétrzednych w ukiadzie topocentrycznym. Rezidua
tur — Fliszu Podhalaniskiego (PF) oraz Plaszczowiny Magurskiej (MN). || Do zdefiniowania systemu IGb14 postuzyto 24. stacje EUREF (Euref || wyznaczane byly w kierunkach pétnoc - potudnie (sktadowa North) oraz w kierunku wschoéd - zachéd (sktadowa East). Obliczono je odejmujac
Badanie to bylo przeprowadzone na podstawie badania ruchu stacji || Parmenent GNSS Network). predkos¢ Plyty Euroazjatyckiej, ktéra wyznaczona byta na podstawie modelu ITRF2014 (Altamini et. al. 2016). Predkosci wyrazono w ETRF2010
polozonych na obszarze wymienionych trzech struktur, ktére tworza | na epoke 01.01.2010.
Pieninski Poligon Geodynamiczny. Aby okresli¢ ruchy poziome " r
poszczegoblnych struktur opracowano wyniki pomiaréw satelitarnych T l Osie elips btedow w przypadku punktow, gdzie przeprowadzane byty
wykonywanych w latach 2004 - 2020. e moc Rezidua predkosci Rezidua predkosci - bledy  sesje 6 - godzinne nie sa diuzsze niz 1.5 mm. Dla punktéw, gdzie
L oo ] Stacja Jednostka North East North East sesje miaty dlugosc¢ 72. godzin, osie elips maja dtugos¢ ponizej 0.2 mm.
Kok A [mm/rok] [mm/rok] [mm/rok] [mm/rok] Ta r6znica pozwala zauwazy¢, ze dluzszy czas obserwacji ma istotny
L CNo2 o ® rr CRO1 0.1 05 1030 10.14 wplyw na wyznaczenie predkosci punktu.
o T A el CR02 —0.5 —0.5 +0.38 +0.20 !
s s - . PKB CR4N -0.4 1.6 +0.41 +0.14
- . CR05 PKB —1.3 —0.7 +0.39 +0.20
R ¥ i I CRO6 0.6 0.3 +0.16 +0.08
i d CR11 —~1.0 1.5 +0.43 +0.23
: o : : Srednia —0.4 0.3 +0.35 +0.17
NIWK —0.8 0.2 +0.07 +0.04 e
Rycina 3: Mapa polozenia stacji referencyjnych (DS). WDZA VN _04 0.5 10.06 1+0.04 E
e KaCl : : S CNO02 0.2 0.4 +0.40 +0.28
ﬁ ) ;CSM ) [ § Punkty zostaly wybrane na podstawie nastepujacych kryteriow: & odmin 3 " 0o 015
Longiad e ]lokalizacji (najmniejsza odlegltos¢ od PKB oraz réwnomierne KACI —0.4 0.7 +0.05 +0.03
Rycina 1: Mapa rozmieszczenia stacji PKB. roztozenie); CS04 PF —0.8 —0.2 +0.55 +0.28
o dlugosci dostepnych danych; ,CSO7 —0.7 —20 £0.27 .12
W sktad Pieniniskiego Poligonu Geodynamicznego wchodzi 12 stagji 5 PRy yev Srednia —0.6 —0.5 $0.29 +0.14 L ' o | “
GNSS: * najmniejszej liczby nieciaglosci.
] P g ' Tabela 1: Podsumowanie reziduéw predkosci poziomych. Rycina 5: Mapa wektoréw predkosci poziomych.
* 6 stacji wewnatrz PKB; Predkosci stacji wyznaczane byly na dwa sposoby - przy uzyciu wzoru
. . brobie MN- 2. oraz korzystajac z aplikacji EPN CB Coordinate Transformation Tool — — — — u —
3 stacje w obrebie MIN; udostepnianej przez EPN. ) L o e oo .
o 1 1 B ® °o © o o o 8 z | o ©° o ° El ¢ o
3 stacje w obrebie PF. 0 B3, B2, St s 3 sooad By T 'é | . . e . .
Poligon geodynamiczny uzupelniany jest przez 4 stacje polozone w Xf; = Xny +| Rr3,, 0 ~R1,, | x Xny "l 0 5_' — .« ° | ) c.
Tatrach. -R2,, Rl,, 0 ° o
jest w postaci mosieznych [ , gdzie X! - wektor wspétrzednych stacji w ITRS, X! - wektor pred- . ” . "
tulei. zqajdujacych | .Sif?. w - kosci stacji w ITRS, X - wektor wspétrzednych stacji w ETRS, Xﬁ Rycina 6: Mapa wektoréw predkosci poziomych.
rodzimej skale, umozhwmp;: - wektor predkosci stacji w ETRS. Parametry rotacji predkosci R1,,, . , . . . . g
centrowanie : Rezidua w przypadku punktéw bazowych (obserwacje 72. godzinne (KACI) sa zdecydowanie mniejsze niz na pozostatych punktach (CS07). p

wymuszone
anten GNSS. Ich lokalizacja
zostala wybrana w taki
sposob, aby w ich poblizu
znajdowalo sie jak najmnie;
przeszkod terenowych. Dla
punktow bazowych (NIWK,
KACI, WDZA, HAGA,
KAWI, GUBA) pomiary
trwaja 72 godziny, a na
pozostatlych punktach sesja
obserwacyjna ma diugosc¢ od
6. do 12. godzin. Obserwacje
wykonywane sa corocznie
w pierwszej dekadzie wrzesnia, z wykorzystaniem systemow - GPS i

Rycina 2: Przyklad stabilizacji punktéw
sieci GNSS.

R2,,, R3,, sa trzema skladowymi Euroazjatyckiego wektora Eulera
wyrazonymi w ITRF,,.

Dla kontroli wyré6wnania wykonano poréwnanie predkosci oblic-
zonych dla stacji referencyjnych z modelem EUREFE.
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ANALIZA PORONAWCZA

Poréwnanie z wynikami wyrdwnania z roku 2016 wykazalo r6znice na srednim poziomie £0.3 mm/rok. Najwieksze r6znice dotycza punktow,
gdzie wykonywane byly obserwacje 6. godzinne, tj. CR4N, CR01,CR02 1 charakteryzuja sie tym samym znakiem w prawie wszystkich przypad-
kach, dla obu skladowych (p6inocnej i wschodniej). W opracowaniu z roku 2016 wykorzystano dane jedynie z 5. stacji referencyjnych (UZHL,

GRAZ, WTZR, JOZ2, BOR1), przy czym stacja UZHL nie uczestniczyla w aktualnym opracowaniu, co moglo wplyna¢ na powstate rozbieznosci.
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Rycina 7: Wykresy bledéw RMS kolejno dla sktadowej péinocnej i wschodnie;.
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1). predkosci dla punktéw zlokalizowanych w obrebie PKB osiagaja zblizone wartosci z zakresu £0.2 — 0.7mm/rok (wieksze wartosci przyjmuja
tylko punkty CR05 w kierunku poinocnym —1.3mm/rok, CR11 w kierunku wschodnim 1.4mm/rok oraz CR02 w kierunku p6éinocnym);

2). srednia predkos¢ dla PKB w ukiadzie IGb14 to —0.4 mm /rok w kierunku p6éinocnym oraz 0.3 mm/rok w kierunku wschodnim;

3). dla punktow polozonych na obszarze MN predkosci w kierunku péinocnym osiagaly wartosci okolo —0.3 mm/rok w kierunku poinocnym i
okoto 0.4 mm /rok w kierunku wschodnim;

4). predkosci punktéw znajdujacych sie na FP to okoto —0.6mm/rok w kierunku pétnocnym i —0.5 mm/rok w kierunku wschodnim.

\_

Rycina 4: Réznice pomiedzy wartoSciami predkosciz wyrdwnania, a wartosci-

EPN, Position Time Series. Multi-year EPN Solution. http://www.epncb.oma. || ami predkosci z modelu EUREF (odpowiednio dla sktadowej N i E).

Roéznice dla sktadowej péinocnej jak 1 wschodniej sa na poziomie set-
nych czeSci milimetra. Najwieksze r6znice dotycza stacji referencyjnych

\Z duza liczba nieciaglosci (GRAZ, POLV, LODZ). p

K(in Polish). Y
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